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UART-Spiegel
Olimex AVR-P28
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UART-Spiegel: RS485-Kommunikation

RS485 Signal wird emfangen (4,5)

UART-Rx Signal wird konvertiert (1)

ATmega8 will senden, zieht W/R (RSIO) hoch (3)
und spiegelt auf UART-Tx (2)

RS485 Signal wird rickgesendet (4,5)
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USB2 zu RS485-Wandlung (VCP, Stick USB2SERIAL)

galvanische Trennung USB zu RS485 mit Optokopplern

Beide Seiten werden einzeln gespeist (->USB und R5485<-)
Virtueller COM-Port tUber FT232RL, max. 920 kb/s
USB-VCP-Treiber unter WindowsXP

CMOS-UART wird mit LTC485 auf differentielle RS485 umgesetzt
Dynamische Last ohne Ruhestrom, siehe Schaltplan
Leitungsterminierung mit Jumper (default: gesetzt)

U S B Galvanische RS485

Trennung

P o RS485 e fim ZEL
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USB-B - RJ10, 4-polig



Sighale CMOS-UART <-> RS232

m UART: Reduktion auf TXD und RXD
m Ubertragung in nicht invertierter Form:

Bitvalue 0 = OV (low)
Bitvalue 1 = 5V (high)
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UART

Beispiel:

9600 Baud ~ 104 ps pro Bit
115200 Baud ~ 8,68 s pro Bit 1/(9600 Hz) = 0,104 ms
Startbit: 0

LSB zuerst LSB ZuerSt (|) 21( A7
HoPlE § 12345678

8765 4321 | 11 11
ASCII "m" 0110 1101 -

MSB

0

1V/div. 200us/div.

MSB zuletzt (1)




RS485/USART-Kommunikation

Beispiel:

m Empfang eines CR
bewirkt Ricksendung X DS0-2100 USB(Y5.0.0.0 _ o] x|
einer Kombination aus Z|d| S| @|S|a|| | |B]=]* || a] X[t m]

— CR (Return) E:) CR.LE."S"

S |
X

|
|
m RSIO: RS485 I

transmit-enable RSIO

1MSis o\// 1ms 29.01.2009] 16:0




Speed-Test FTDI FT232RL

m Test des FT232RL zeigt Funktion
bis 921600 Baud (Ende durch

Hyperterm)

- DSD 2100 USB{VS 0.0. O)

E]@I‘

T

460800_baud|t 10us_per div

almMsrs 11.02.2010( 21:50

- DSD 2100 USB{VS 0.0.0)

E]@I

H ld MAGR10

l |
‘lllll""'““j ‘llll.l"""‘""‘“"‘“"‘l ||Jn,,‘._.__.,| Jfo—

- ‘ |'I,«—-+-J

J ||1L,-L_,._._J
i

| |I|L|*a-—---] _—

921600 baud}{ 1us per_div

o]

11.02.2010( 21:24

almMsrs




Dr. G. Heinz

GFal

Volmerstr.3
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