Wir stellen vor

Rudermaschine
Servomatic 16 IS

Ein Zubehor fiir die Neukonzeption
der Funkfernsteueranlage start dp

Nach der seit lingerer Zeit be-
absichtigten Einstellung der
Fertigung diskret bestiickter
Servobausteine ist es nach vie-
len Bemihungen gelungen, fiir
die Funkfernsteueranlage start
dp eine Rudermaschine mit in-
tegrierter Elektronik zu entwik-
=~ An dieser Stelle sei dem
e Jz-Zubehdr Reinhardts-
grimrha gedankt, der in Zusam-
menarbeit mit der PGH Radio-
Fernsehen Freiberg die Pro-
duktionsaufnahme zum erfor-
derlichen Zeitpunkt moglich
machte.

Der mechanische Teil der Ru-
dermaschine wurde im wesent-
lichen von der bisher gefertig-
ten Servomatic 15 Ubernom-
men. Durch Uberarbeitung des
Getriebes konnte das Zahn-
spiel verkleinert werden. Der
Motor wurde mit einem ver-
besserten Magneten versehen
und flir eine Betriebsspannung
von 4V ausgelegt. Der Wick-
lungswiderstand von 7 Ohm ist
dem verwendeten Schaltkreis
B654D angepalt und 148t den
KurzschluBstrom bei blockier-
tem Motor nicht tber 500 mA

~igen.

i gestaltet ist die Oberpla-
tine, da die bisherige Ausfih-
rung an den Befestigungsstel-
len zu bruchempfindlich war.
Die gewdhlte Zweipunktbefe-
stigung macht jedoch eine zu-
satzliche Sicherung erforder-
lich, wenn der Bewegungsab-
trieb quer zur Befestigungs-
achse erfolgt. Um in dem zur
Verfigung stehenden Raum
die Servoelektronik unterzu-
bringen, muBte das Gehéduse
um 3 mm verldngert wer-
den.

Die Servoelektronik enthilt die
integrierte Schaltung B654D
mit der erforderlichen AuRen-
beschaltung und ist freitragend
in die Rudermaschine eingels-
tet. Um die Nullpunktstabilitét
bei Betriebsspannungsschwan-
kungen zu verbessern, wurde
die Spannung flir den Refe-
renzgenerator stabilisiert. Der
B654D enthilt gegeniiber dem

Vergleichstyp SN 28654 keinen
vorschaltbaren Inverter zur
wahlweisen Ansteuerung mit
negativen Impulsen. Dafir ist
ein Emitterfolger integriert, der
zur Herabsetzung des Ein-
gangsstromes verwendet wer-
den kann. Damit wird die An-
schluflbelastung fir die heute
Ublichen CMOS-Dekoder-
schaltkreise sehr klein gehal-
ten.
Der AnschluB des Ruderservos
erfolgt mit einem 3poligen Mo-
dulsteckverbinder an die Emp-
fanger start dp 2 und start
dp 5 IS. Da fiir die verwende-
ten Steckverbinder kein Stek-
kerteil, sondern nur Kontakt-
stifte angeboten werden, ist
vorgesehen, Empfianger bishe-
riger Fertigung auf Wunsch
mit einem AnschluBteil nach-
zuriisten. Bedingt durch den
mechanischen Aufbau, ist ein
Umpolen der Rudermaschine
zur  Drehrichtungsédnderung
ohne Eingriff nicht mdglich.
Die Nullstellung ist fiir eine
Eingangsimpulslénge von
1,7 ms eingestellt und kann er-
forderlichenfalls am Schleifer
des ° Riickflhrpotentiometers
korrigiert werden.

Giinter Borrmann

Vorldufige technische Daten
Betriebsspannung

48V +20%

Ruhestromaufnahme

etwa 13 mA

maximales Drehmoment

12 Nem .

dabei betragt die Stromaufnahme
400 mA

Stellwinkel bei 1,7 £ 0,5 ms

+40 +8°

Einstellzeit (iber 45°

etwa 0,3 s
Betriebstemperaturbereich

—10 bis +55°C

Abmessungen (i x b x h)

64 x 20 x 55 mm

Masse 65 g

Nachdem die Nullserie bereits
1984 an den Handel ausgelie-
fert wurde, soll der Serienan-
lauf im zweiten Quartal 1985
erfolgen. Der Einzelhandels-
verkaufspreis betragt 180 Mark,

FOTOS. BORRMANN

Bild 1;

Rudermaschine Servomatic 16 1S

Bild 2: Blick in die gebffnete Maschine
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Bild 3: Stromlaufplan
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